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ACTA DE CALIFICACION FINAL - PROPUESTA TECNOLOGICA

NOMBRE DEL ESTUDIANTE: Barcia Briones Dayton Gimar 1752314060

PERIODO LECTIVO: 2024-| FECHA: 05/09/2024

ELECTRONICA X MECANICA AUTOMOTRIZ O OFFSET O
ELECTRICIDAD O MECANICA INDUSTRIAL ] TDII ]
MECATRONICA O TS MECANICA INDUSTRIAL O CONTABILIDAD O
TEMA DEL PROYECTO: Implementacién de un robot mdvil con Raspberry Pl y Arduino para el
seguimiento de un objeto a través de vision artificial
PARAMETROS DE ,
EVALUACIGN NOTA (Nimero) NOTA (Letras)

INFORME ESCRITO 60 /100 Ocheqtd / CIEN
DEFENSA PRIVADA 65 /100 Ochonta y Cinco / CIEN
DEFENSA PUBLICA 85 /100 Ocheatq 4 Cinco / CIEN

TOTAL | e CIEN

83 /100 | Ocherta y Tres /¢
o

LA CALIFICACION DE CADA PARAMETRO ES SOBRE 100 PUNTOS Y EL TOTAL SERA EL PROMEDIO DE
LAS TRES NOTAS.

FIRMA: W

NOMBRE: Ing. Geremy Novoa

PRESIDENTE DEL TRIBUNAL

/7 r':; g
FIRMA: /L FIRMA: %
NOMBRE: Ing. Katherine Cumbe NOMBRE: Ing, Luis Quimbiamba
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