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1.- Tema de investigacién,
Adaptacion de un mando de marchas secuencial, en una caja de velecilades de un

vehiculo Daewoo Lanos, mediante micra confroladares y acluacoras cléctricos,
2.- Problema de investigacion.

Al momento de realizar un cambic de marche @l cenductor se ve obligado a soltar e
volanle para accionar la palanca de cambios, gran cantidad de conductores lienen
Talos hddiles como mangjar con el pie sebre el pedal de embrague, o tener la mana
an |a palanca de cambios, o regresar a ver |2 palanca de cambios para saber en gue
poSIcon s encuenira, esto provoca que ¢l conductor sa distraiga v el tiermpo ce
reaccian sea lenta, oslo pone en riesgo 2 los vcupantes del vehizulo y a los peatones.

Las parsonas con discapacidad en sus extremidades inferinras se privan de conducir
Jn auiomavll, va sea porque las casas comerciales venden los aulos a precios
elevados lomarde en cusnia gue necesilan un sistema de conduocsion distintos, o
parque simpiementa no esta a su alcance. Esio provoea que en el secier autamotriz
no 50 halle un espaca determinado para las personas con discapacdad.

2.1- Definicién y diagnostico del problema de investigacion

Al mamenta ca realizar el cambio de marcha, al eanducier tene sus manos on al
volante lo cuzl supendria una complicacion para las personas que no puaden realizar
COs 2000nes 3 [ Vez y regresar a ver alz palanca de cambios, lo cual podria pruvorar
un accidente por perder la vista de [a carretera.

Nuesiro proyecta con el afan de evilar descuidos (no pierda la mirada de [a caratera?
migntras @l coenduclor se encuenlra an cenduciendo, se empleard un sistema de
cambio de marchas sacuencial para evitar que el condustor pierda su concenlracian
al conducir dandale una sensacion de seguridad, comodidad y estética. v de esta
larma avilar posibles accigaentes,

2.2.- Preguntas de investigacién,
Acorde a [a investgacion realizaca sa proponen algunas pragunias cusstionadas ar
rOSONos, Cuya explicacion sera respondida al Fnalizar 12 investigacion.

4Cual es la probabilidad de que los actuaderes que comandardn eléctricaments a 14

caja de cambhios, tiendan a canarse?




LS€ logrard oblener menor tiemas al momento da comparar soma actlia una caja de
carmnbios manual, de nueslro sistema de mando secuensial?
5S¢ lagrand ruzlizar una cerracta somunicacion entre la programaciéa ¥ los elementcs

e accionamienlo, sin acasionar mayor conllicto o desgastn?

3.~Objetivos de la investigacion

3.1.- Objetlvo General,

Jisedar e implamentar un cambio de marchas manual o un scouencial, median la
molemenlzcion en un banca didaclico conformardo pOr micro cortlrolacures,

acluadores ¢ una caja de cambios, para fines investigativos a futura en aulos de
compelicon

3.2.- Objetivos Especificos.

o |dentifizar Infarmacion relacionada con la basqueda de lemas similares, on
fuentes confiableas como fivros, artlculos. tesis o stios web vendicos, para
conacer y tener ideas mas claras cobre el fema propuesta,

« Qisefar una lagica de programacion mediante el uso de Frogramas como
Arduing, Pratens, Pickil, para ejecutar los micre controladaras v actuadares del
Sislema.

« Seleccionar el lipo de cajo de velecidades, femiando en cuema o
impiemantacion de los distintos compenasntas y mecaniamas lanto elécinicos
COma mecarnoos, medantz el estudio previo v 2 loma de datoz para ahtener
Jn mejar tiempo da rendimiento en ¢f vehiculo,

« Formmular cislinias pruebas de funcionamiento, medanta 12 comparasén do
datos de comportarnicrle oblernidy con cada stuacon, para definir y garantizar
ol correcla lunconamienta del sistema.

4.« Justificacion.

o Fn el sactor aulomatnz aciuad mente un sisteama de cambins secuencial licne

orecios lotalmente slevacos, e cual vara dependiendo la marca y el sector al




cua! va dingido un ejemplo son los autos de competendia.

» Se considera el uso de este sistema a fuluro en autos de compelencia y en
vehlculos neiamente disefiados para persenas con discapacidadas an sus
extremidades inferiores ya que permitird ghomrar tiempo y brindara seguridad.
Su aporta conlleva fuluras investigacionegs cel mismo sistema.

9.« Estado del Arte,

De zouerdo a los términcs mencionadas anteriormente &5 necesario argumentar
nlarmacion cue se asemeja al tema pronuasto v dascriben caracteristicas esenciales

conjunta al tema preopuesio

Hoy en dia Ia mayoria de aulos eléolricos aplan por canvertir su fransmision manual
an lransmisian semiautomatica y automalica madiante la inslalacion de un mecanismo
de cambio electro neumatico. El mecanismo se logra mediante el uso de un cilindro
neumalico, sensoras, valvulas salenaides, depdsito de aire, microconirelador, palanea
da camblos y una unidad de contral ECL, que cambia los engranajes en tiempo real.
Los resullados para al sislema de cambio auomatico secuencial mueslzan un
ncremenio cdel 26% on velocidad maxima y 28% en patencia promedio. Esta
configuracion de palanca de camblos eleclro neumalica es rentshle v brinda la
sensacidn de conducir un vehiculo ceporlive. (C. kavitha, 2018)

Se propuso un vaehiculo eléclzico hibrido con un solo motar basado en ransmisiones
de dable embragua. comao resullaco se legro el modo de trabajo intearado Jdabido a
que la transmision de moco y ¢f cambio del vehiodlo eléctrico hibrida pueden ocurrir
al misma tempa, Ademas, se propone ura eslralegia de control coordinado para
implementar la transicion de modo y cambio simultaneamente. Danco resultadas
posifivas en fa simulacion donde en comparasion con |a transicion de modo y el
cambio se acorian enarmementa y s vita el funcionamianta repetido de luentes do
energa y actuadores. Tambign muestra que la eslralagia de centrol coardinado puade
aprovechar &l vehicula eléclnico hibndo (FHEVY) equipado con doble embracus (DCT).

(Lel, 2017)



6.« Temario Tentativo.

Fundamentacion Tedrica
Caa de camblos manual
Libcacian

Faries

lipes da naja de cambio
Embrague

Jbicacan

Tipes de embrague

=rogramacion, analiss v seleccicn
Arduing

Froleus

Sap 2000
Microzaniroladores
Senamoalares

Crvars de fundenamiento
Caracteristcas
Actuadares

Mecanismos glecl ons
MEcanamos macan cos

Crzefa y prusbas
Barco didactica
Comparantes

Sislermas Auxiliares
Pryehas de rendimiento

Tabulacidn da datos

7.- Diseno de la investigacion




7.1.- Tipo de investigacion,

La Invesligacion que se realizara tomando datos sobre las microconlroladares y
actuadores que Interacluaran con la caja de cambios al memento de realizar el cambio
respectvao y de asta manera observar si as viable nara lodos los vehiculos.

Investigacion Descriptiva: Fxplicaremos cada uno de los microcontroladores y
acluacores que vamos a usar y comprobar de los mismos para determinar los
parametros quo aportaran a nuestra investigacion.

Investigacion Exploratoria: Se reallzard la invesligacian para lo cual se venlicara si
‘o5 actuadores y sensoras no presentan fallas ¢ alguna alteracion en el use dal cambio
secuencial, madiznie al uza de distintes pregramas de programacion e identificar el
mas aprop.ado para al frabaio.

Investigacion Explicativa: Madiante la recoleccion de dates y las respectivas
pruebas se comprobara si leg sensoreg ¥ acluadoras eslan realmenie napacitados
para funcionar ¢on las condiciones impuesias v que no presantan fallos. Si ze
oresentara algun problema con algdn microcentrolador, actuader o el pragrama
huscara ¢l problema par el cual falla y se realizara su respective ameglo.

7.2, Fuentes,
Para la recoleccion de inlormacitn se ulliizard |os trabajos de grado realizados camoe

tesis v artlculos cienfificas que contengan informacion sobra los acluadores gue se
tlomarcn en cuenta para la Investigacion verificando les codigos da fallas que se
puedan idenlficar para astos micrecontraladores,

Para la realizacion de recoleccion de datos se empiearé 10s rabajes da grados
realizados referentas al lema planteaco como puacen ger: lesis y articulos cientifions,
que pueden lener informacidén sabre 1 funcion de una caja de cambios, distintos
araaramas de programacion, actuadores. entre atra informacian.

« Fuentes primarias: realizar entrevislas a conductoras profesionales gue
ytilicen un cambio de marcha sacuencial, de ser pasiola realizar las entravisias.

<8 oplara por |2 infarmacian en los arliculos cientificos, revistas, 10s5is.




« Fuentes secundarias: so rescatard la informacidn de rabajos ya mencionados
con anlerioridad (tes's, papers, etc.) y sacar toda la informacian que sea il

para la investgacan,

7.3~ Meétodos de Investigacién.

Sa sempleard el cambio de marchas manual a secuencial mediante acvluadores v
micraceotroladores previamente programadas con los programas adecuados para la
raalzacicn del lrabajo, acemas, oslos Irdn mentados en una base especizimente
diseniada con el prondsite de resistir el peso calculado con un pregrama i obsenanda

l0s esfuerzos aplicadoes.

7.4 - Técnicas de recoleccion de la informacién
Recolectaremos nueslra informacion de los datos de informacion axlraidos ce los

proyectas de gradas, tesis, papars, ariicules cionlifices, ete, Praviamente identificando

<! la infermacion ¢s voable para nuestro uso.

Verbales: entrevistas 2 corredores prolesignales que utiboan un cambio de marcha
sacuencial.

Oculares: se espacificara cada una de las pares que se utilizaran en [a investigacion.
{micrecontroladeres, acluadoras, programas, elc.)

Documentales: vor con detalle documentzles a corredores profesionalas seore el uso
de un camhio de marcha secuencal, de céma astas ayudaron a fos pillotes en |as
compeboonas.

Fisicas: Sa ravisara la Informacicn de forma delallada y se expondrd lo ullizado para
evilar complcaciones,

Pruebas solectivas: So realizara una scrle de pruebas, v toma de dalos da
actuadares, microzontroladores y compenetras mecanicos a eléctricos, para definly el
correcia funconamienta de todo el sistema,
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8.2.- Recursos y materiales,

LOS recursos y materiales que se ulilizaren en esta invesligacion fuaron documentas,
revistas de la web, papers v fesis yue tenga concordancia ce acuerdo al tema
propuasta,

e« (C3ia de cambics Daswoa Lanos
o Programa (Arduing, Proteus)

e  Acluaduores

e Arduino

e Sarvomoloras

£.2.1.-Talento humano.

fabia 1,
Padcinontas en al orovects de nvashganian.
“No Participantes Rol a desempediar en Carrers
el proyacto
| 1 | Chacasaguay Paredes | Investigader Tecnelogis il

Javier Algjandro Mecanica Automelniz

2 | Jimensz Rerrache  Irvnstigador lecnologla &
Sommel Oswaldo Mecinica Automatriz

Borfa Sotn Darlo Xzvier | Tutor Mecimica Aulornotriz

~uenta: Propla.

B8.2.2.- Materiales

Taldsa 2. |
Mate(ales ragquenoos i b veshyaciin,
| ltem l Recursos Materiales requeridos
E | Arduino
2 - Artuadores
3 ' Caja de Cambios Daewoo Lancs -
4 - | Servamotores

l h PSE:.”W:BI‘BS

Fuanie: Frapiy




8.2.3.-Econdmicos
“inanciancento de aaslos para la elaboracion ael proyecto

& F o a5 == B
GASTOS
| GASTO PERSONAL Y MOVILIZACION Valores ‘
Paszjes v Maovilizacién 3 150,00
Alimentas = | $ 50.00 '
EQUIPOS Y APARATOS —— j

compuiador Perscnal

Sofiware Programa MixroBasic Pro s 2649.00
Software Pregrama Proteus Profesional G 487.00

SUMINISTROS Y MATERIALES
=lementos v Componentes

Mano de Obra Tallar de Soldadura g £0.00
Otras Suministros S 4000
IMPREVISTOS = - §$50.00
TOTAL GASTOS $1.796.00
FINANCIAMIENTO
INVESTIGADOR1 | $B89800
~ INVESTIGADOR 2 $888.00 |
TOTALINGRESOS  §1,796.00 |

Fusnie’ Bana

B8.3.- Fuentes de informacion

Bibliografia
C. kavitha, S, 0, (12 de Febrero de 2018), Seencedieeci. Oblenido de

. “‘pg:.o'.\.o‘\’.r.a.o.scicﬂce(“reCt,ODYTh‘.‘iC|enw..am':'eo.pii"s22 1 4 ?853 1 8303 1 SB

Lel, Z. S (01 de Abril de 2017). Seencediracl. Oblenido de
htips:tivewes sciencedirect comiscionce/anicledsbsipivE0094 112X 16303322
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