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1, PROBLEMA DE漢NVESTIGACION

l.1, P看anteamiento del prob看ema

Actuaimente en e=nstituto Supe「ior Tecnoi6gico ``Cent「al Tecnico’’en Ia Ca「rera de

Mecanica lndust「ia!, e=aboratorio de automatismos carece de un m6dulo de f「enado

dinamico de moto「es Io que impide tener una practica y pode「 tene「 e看conocimiento

SObre djcho tema para lo cual se realizara la const「ucci6n deI m6duio que sirve para

detene「 o parar un motor de forma inmediata mediante la inyecci6n de corriente

COntinua, en el pe「iodo Mayo 2017-Septiembre2016.

1 ,2. Objetivos

l,2,1, Objetivo generaI

Dis〔痛a「 y construir un m6duio de automatismos de frenado dinamico de moto「es

Para implementa「 en la carre「a de Mecanica Industriai de=nstituto Tecno!6gico Superior

Central Tecnico

l.2.2, Objetivos Especificos

. 1nvestigar y conocer todo ace「Ca del f「enado dinamico de motores.

・ Dete「mina「 la importancja y u帥dad dei m6dulo en eI taile「 de automatismos.

●　Construir el m6duIo de automatismos.

1 ,3, Justificaci6n

」a 「ealizaci6n de este estudio dei disefio y const「ucci6n del m6dulo de frenado

dinamico de moto「es abarca gran importancja dentro el ambito de Ia Mecanica

lndust「ial ya que permite ampiia「 los conocjmientos te6「ico-P「aCticos sob「e dicho

m6dui○○

En ia actuaIidad el lns航uto TecnoI6gico Superior CentraI T6cnico “Nivel

Tecnoi6gico”, en la Car「era de Mecanica lndust「iai, Ca「eCe del m6dulo de automatismos

que rea=ce un frenado dinamico, Para que ios estudiantes 「ealicen las practicas

necesarias pa「a adqui「ir conocimientos s61idos. La elaboraci6n del diseho y la



COnSt「uCCi6n de este m6dulo sera de g「an ayuda para la practica en ei iaboratorio de

automatismos, Se beneficia「an los estudiantes de la escueIa de Mecanica lndust「iaI de

los niveles venideros y propicia la adquisici6n de los conocimientos mas claros sobre

los m6dulos de automatismos, mantenimiento y cuidad de los mismos en el atea,

Esto es factibie ya que se dispone a 「eaiiza「 un dis〔痛o y construcci6n acorde a las

necesidades de=aborato「io de automatismos de la Ca「「e「a de Mecanica indust「iaI,

mismo que servIra Para la ens∈甫anza o estudio tanto de alumnos, COmO de docentes

que deseen profundizar los conocimientos en base aI tema.

1,4, AIcance

Ei alcance que se quie「e obtener con el presente proyecto, rePreSenta Pa「a los

estudiantes un m6duIo didactico p「actico dei frenado dinamico de motores por inyecci6n

de corriente continua en e=aborato「io de mecatr6nica deI iS丁CT,

Esto con el fin de que Ios estudiantes de Ia ca「rera puedan tene「 el conocimiento

te6rico practico de los metodos de f「enado dinamico de moto「es trifasicos.

Este servira pa「a Ia ense吊anza o estudio tanto de alumnos, COmO de docentes que

deseen profundizar los conocimientos en base ai tema"

1,5, M6todos de investigaci6n

Pa「a ia ejecuci6n del presente proyecto se tomara en cuenta la investigaci6n:

. Aplicada

. Bjb=ografica

・ Campo

. Desc「iptiva

・ Explicativa

●　M全todo de An訓sis-Sintesis

● inducci6n-Deducci6n

l,6, Marco Te6rico



1.6.1. Frenado dinamico de motores,

Frenado dinamico: eS un PrOCedimiento que pe「mite el frenado controlado de! motor,

haciendo que eI motor devuelva energia al equipo de continua del onduIador,

disipandose esta energia sobre una resistencia, de forma controlada.

Este sistema de frenado es imprescindibie cuando se desean desaceieraciones

rapidas y controIadas,

1,6,2, Frenado dinamico de motores por inyecci6n de cor「iente continua

Este sistema de frenado consiste en desconectar ei motor de ia linea de

aiimentaci6n y conecta「 inmediatamente dos bo「nes dei estator a una fuente de

COrriente continua; en eStaS COndiciones, el 「otor gi「a con relaci6n a un campo

magnetico fijo y su des=zamiento c「ea un par de f「enado. Una vez que el roto「 deI motor

esta frenado, Se deja de suminist「ar Ia tensi6n continua aI estator.

Gene「almente, la fuente de alimentaci6n es la misma cor「iente alte「na a traves de

un t「ansformador reductor y un equipo 「ectificado「 de baja tensi6n.
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CamPO magnetico que tiende a pa「a=zar el eje dei motor por efecto de la atracci6n

magn色tica que sobre el mismo ejerce.



2, ASPECTOS ADMINISTRATIVOS

2,1. Recursos humanos

Los recursos humanos que intervienen en ei actual proyecto son:

・ Estudiantes de los niveIes superiores de ia Carrera de Mecanica lndustriai que

「eciben la materia de automatismos.

・ lngenie「OS de Mecanica lndustriai y operarios de estas maquInaS.

.　Aseso「es de proyecto.

. EspeciaIistas,

2,2, Recursos t6cnicos y materiaies

MATERIALES �CANT看DAD �VALORU. �VALORTOTA」 

Motort「ifasico �1 �350$ �350$ 

Fusiblesdep「otecci6n �1 �15$ �15$ 

Contactores �5 �25$ �125$ 

PuIsado「es �5 �5$ �25$ 

丁「ansfo「mador �1 �40$ �40$ 

Reiet6「mico �1 �25$ �25$ 

RectificadorCAaCC �1 �25$ �25$ 

Est「uctu「a �1 �300$ �300$ 

Switchp「incipai �1 �25$ �25$ 

930$ 



2,4, Cronograma

Actividad ��A内02017 JUNiO ����JULiO ����AGOST ����SEPTIE ����OCTUB ����NOVI巨 ����DICIEM ����ENERO ����FEBRE 
○ ����MBRE ����RE ����MBRE ����BRE ��������RO 

1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 �1 �2 �3 �4 

1 �Recepci6ndeSolicitudespa「a lngresoaIP「ocesodeTituIaci6∩. Copiadelac色duIa,∞rtificadode VOtaCi6n,reCOrddenotas � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

2 �Dicta「elsemina「iodeTitulaci6ncon iosestudiantesqueinicieneI P「OCeSOdeg「ado. �X � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

3 �Ent「egadeIosPerfiiesdeP「OyeCtO deTitulaci6npo「Partedelos estudiantesaDi「ecto「esdeEscuela Pa「a「eVisi6n,negaCi6no aprobaci6n. � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

4 �Revisi6ndePerfilesdeP「oyectode Titulaci6npa「asuaprobaci6n, 「ealizaci6ndeco「recciOneSy designaci6ndetrib…aiesencada escuefapaI’aelestudiodeipe凧・ � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

5 �Entregadeperfilespo「partedelos tribunalesalosestudiantes,COn ap「Obaci6nocorrecciOneSPO「 「ea=za「 � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

6 �Realizaci6ndeco「「eccionesaiPerfil deIosP「OyeCtoSdeTituIaci6npo「 Partedeloss〔涌o「esestudiantesen P「ocesodeG「ado � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

7 �EntregadelPerfildeP「oyectode TituIaci6nco「「egidopo「Ios estudiantesaIt「ibunaIquehayasido designado � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

8 �Revisi6ndePerfilesdeP「oyectode tituIaci6npa「asuap「Obaci6∩, 「eaIizadaiasco「reccionespo「Ios estudiantesydesignadOnde Aseso「esdeP「oyectoenJuntade Escuela � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

9 �Pub=caci6nde=stadode Estudiantescuyosperfilesesten ap「Obados,COnIsinnovedadesde documentaci6∩(85%dec「editos acad6micosap「Obados). � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 



10 �Entregadeinforme(Iistadode estudiantesconPerfilesde P「oyectosdeG「adoap「Obados)po「 Partededi「ectoresdeCa「re「aa Rectorado � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

11 �Elaboraci6ndeiMa「COTe6rico (Capituiol)porpartedelos EstudiantesenP「ocesode Titulaci6n � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

12 �EIabo「aci6ndeIDiagn6stico (Capitulo時 � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

13 14 �Elabo「aci6ndelap「opuesta (Capitulo用) Entregadeip「ime「bo「「ado「 Entregadeinfo「me(Iistadode estudiantesdeent「egadelp「ime「 bo「「ado「PO「PartedelosDrecto「es deCa「「e「aaRecto「ado � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

16 �Ent「egadelbomado「COn Observacionesporpartedeltuto「ai estudiante � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

17 �Entregadelborrado「COrregidopor PartedelestudianteaIasesor � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

18 �Entregadeinfo「medelaseso「aI di「ectordeca「「e「a Ent「egadebo「「ado「esaltribunal PO「Partededi「ecto「esdecarrera � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

19 �Ent「egadeobservacionesporparte delt「ibunal(documentoyp「actico) � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

20 �Correcci6ndeobservacionespor PartedeIt「ibunaI � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 

21 �Revisi6ndedocumentos hab冊antespa「aladefensa � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � 
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