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1. PROBLEMA DE INVESTIGACION
1.1. Planteamiento del problema

Actualmente en el Instituto Superior Tecnologico “Central Técnico” en la Carrera de
Mecanica Industrial, el laboratorio de automatismos carece de un maédulo de frenado
dinamico de motores lo que impide tener una practica y poder tener el conocimiento
sobre dicho tema para lo cual se realizara la construccién del médulo que sirve para
detener o parar un motor de forma inmediata mediante la inyecciéon de corriente

continua, en el periodo Mayo 2017-Septiembre2016.
1.2. Objetivos
1.2.1. Objetivo general

Disefiar y construir un médulo de automatismos de frenado dinamico de motores
para implementar en la carrera de Mecanica Industrial del Instituto Tecnolégico Superior

Central Técnico

1.2.2. Objetivos Especificos

Investigar y conocer todo acerca del frenado dinamico de motores.
Determinar la importancia y utilidad del médulo en el taller de automatismos.

Construir el mdédulo de automatismos.
1.3. Justificacion

La realizacion de este estudio del disefio y construccion del modulo de frenado
dinamico de motores abarca gran importancia dentro el ambito de la Mecanica
Industrial ya que permite ampliar los conocimientos teorico-practicos sobre dicho

modulo.

En la actualidad el Instituto Tecnolégico Superior Central Técnico “Nivel
Tecnoldgico”, en la Carrera de Mecanica Industrial, carece del médulo de automatismos
que realice un frenado dinamico, para que los estudiantes realicen las practicas

necesarias para adquirir conocimientos soélidos. La elaboracion del disefio y la



construccion de este modulo sera de gran ayuda para la practica en el laboratorio de
automatismos, se beneficiaran los estudiantes de la escuela de Mecanica Industrial de
los niveles venideros y propicia la adquisicién de los conocimientos mas claros sobre

los médulos de automatismos, mantenimiento y cuidad de los mismos en el area.

Esto es factible ya que se dispone a realizar un disefio y construccion acorde a las
necesidades del laboratorio de automatismos de la Carrera de Mecanica Industrial,
mismo que servira para la ensefianza o estudio tanto de alumnos, como de docentes

que deseen profundizar los conocimientos en base al tema.

1.4. Alcance

El alcance que se quiere obtener con el presente proyecto, representa para los
estudiantes un modulo didactico practico del frenado dinamico de motores por inyeccion

de corriente continua en el laboratorio de mecatrénica del ISTCT.

Esto con el fin de que los estudiantes de la carrera puedan tener el conocimiento

tedrico practico de los métodos de frenado dindamico de motores trifasicos.

Este servira para la ensefianza o estudio tanto de alumnos, como de docentes que

deseen profundizar los conocimientos en base al tema.

1.5. Métodos de investigacion
Para la ejecucién del presente proyecto se tomara en cuenta la investigacion:

Aplicada

Bibliografica

Campo

Descriptiva

Explicativa

Método de Analisis-Sintesis
Induccion-Deduccién

1.6. Marco Tedrico



1.6.1. Frenado dinadmico de motores.

Frenado dinamico: es un procedimiento que permite el frenado controlado del motor,
haciendo que el motor devuelva energia al equipo de continua del ondulador,

disipandose esta energia sobre una resistencia, de forma controlada.

Este sistema de frenado es imprescindible cuando se desean desaceleraciones
rapidas y controladas.

1.6.2. Frenado dinamico de motores por inyeccion de corriente continua

Este sistema de frenado consiste en desconectar el motor de la linea de
alimentacion y conectar inmediatamente dos bornes del estator a una fuente de
corriente continua; en estas condiciones, el rotor gira con relacién a un campo
magnético fijo y su deslizamiento crea un par de frenado. Una vez que el rotor del motor

esta frenado, se deja de suministrar la tension continua al estator.

Generalmente, la fuente de alimentacién es la misma corriente alterna a través de

un transformador reductor y un equipo rectificador de baja tension.
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taquema de poteaca « coneniin,

Figura 1.1. Esquema de potencia y conexién

Durante el frenado los devanados del motor trifasico se conectan de la forma que se

presenta en la parte inferior derecha de la figura (conexion serie-paralelo) creando un



campo magnético que tiende a paralizar el eje del motor por efecto de la atraccién

magneética que sobre el mismo ejerce.



2. ASPECTOS ADMINISTRATIVOS

2.1. Recursos humanos
Los recursos humanos que intervienen en el actual proyecto son:

e Estudiantes de los niveles superiores de la Carrera de Mecanica Industrial que
reciben la materia de automatismos.

¢ Ingenieros de Mecanica Industrial y operarios de estas maquinas.

e Asesores de proyecto.

e Especialistas.

2.2. Recursos técnicos y materiales

MATERIALES CANTIDAD VALOR U. VALOR TOTAL
Motor trifasico 1 350 % 350%
Fusibles de proteccion | 1 15% 15%
Contactores 5 25% 125%
Pulsadores 5 5% 25%
Transformador 1 40% 40%
Relé térmico 1 25 % 259
Rectificador CAa CC |1 25% 25%
Estructura 1 300% 300 %
Switch principal 1 25% 25%
930 $




2.4. Cronograma

ARNO 2017

AGOST | SEPTIE | OCTUB | NOVIE | DICIEM FEBRE
@) MBRE RE MBRE BRE |ENERO| RO

Actividad JUNIO | JULIO

112(3(4(1)2(3(4(1)2(3(4) 1123141234/ 1)2(3/4 1234/ 1234|1234

Recepcion de Solicitudes para
Ingreso al Proceso de Titulacion.
Copia de la cédula, certificado de
votacién, record de notas

Dictar el seminario de Titulacion con
2 | los estudiantes que inicien el X

proceso de grado.

Entrega de los Perfiles de Proyecto
de Titulacién por parte de los

3 | estudiantes a Directores de Escuela X
para revision, negacion o
aprobacion.

Revision de Perfiles de Proyecto de
Titulacion para su aprobacion,

4 | realizacion de correcciones y X
designacion de tribunales en cada
escuela para el estudio del perfil.

Entrega de perfiles por parte de los
tribunales a los estudiantes, con
aprobacion o correcciones por
realizar

Realizacion de correcciones al Perfil
de los Proyectos de Titulacién por
parte de los sefiores estudiantes en
Proceso de Grado

Entrega del Perfil de Proyecto de
Titulacion corregido por los
estudiantes al tribunal que haya sido

designado

Revisiéon de Perfiles de Proyecto de
titulacién para su aprobacion,
realizada las correcciones por los
estudiantes y designacion de
Asesores de Proyecto en Junta de

Escuela

Publicacién de listado de

Estudiantes cuyos perfiles estén
9 | aprobados, con/sin novedades de X
documentacion (85% de créditos

académicos aprobados).




10

Entrega de informe (listado de
estudiantes con Perfiles de
Proyectos de Grado aprobados) por
parte de directores de Carrera a
Rectorado

Elaboracion del Marco Tedrico
(Capitulo 1) por parte de los
Estudiantes en Proceso de
Titulacion

Elaboracién del Diagnoéstico
(Capitulo 11).

Elaboracion de la propuesta

(Capitulo 111

14

Entrega del primer borrador
Entrega de informe (listado de
estudiantes de entrega del primer
borrador por parte de los Directores
de Carrera a Rectorado

16

Entrega del borrador con
observaciones por parte del tutor al
estudiante

17

Entrega del borrador corregido por
parte del estudiante al asesor

18

Entrega de informe del asesor al

director de carrera

Entrega de borradores al tribunal
por parte de directores de carrera

19

Entrega de observaciones por parte
del tribunal (documento y practico)

20

Correccion de observaciones por
parte del tribunal

21

Revisién de documentos
habilitantes para la defensa
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